
ZBLD.C20-120L2R

V1.2

ZBLD.C20-KB5T-U
键盘（选配件）

ZBLD.C20-120L2R
驱动器本体

低压直流无刷电机驱动器

超小体积 93mm*50mm*21mm适合紧凑空间安装
电压电流 24V(±20%)电压输入，7.5A电流输出（可通过键盘调整）
多种运行方式 开环、闭环（控制精度±0.5%）
多种命令给定 多功能输入端子控制（NPN输入）

485标准Modbus RTU通讯控制
外置键盘控制

多种速度给定 内置旋钮、外部模拟电压或PWM（0~5V/10V)、0~20KHZ频率给定、
通讯给定、键盘给定、多段速度、简易PLC控制

加/减速度控制 0.3s~10s    可通过旋钮调节、通讯调节和键盘调节
电子刹车功能 实现快速电磁制动

多功能输入接口 5个数字量输入（NPN）用户可通过键盘自定义为：
正转、反转、点动、自由停止、电子刹车、多段速度等多种功能输入

多功能输出接口 2个数字量输出（开路集电极输出）用户可通过键盘自定义为：
运行中、故障、速度输出、过载预警、虚拟端子输出等多种功能输出

完善的故障检测
及保护功能

欠压、过压、过流、过载、堵转、短路、缺相、过温等多种故障检测
故障发生后，驱动器根据故障类型进行相应的保护动作
故障信息可通过LED灯或键盘进行显示

*键盘控制、多功能输入、多功能输出、多段速度、简易PLC需选购键盘配件方可使用

功能特点
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ZBLD.C20-120L2R
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⑤

⑤

标识 说明

公司

类型

版本

功率

属性

内容

Z:中大力德

BLD:无刷电机驱动器

C20:C20系列

120:最大输出功率120W

L:DC24V~48V L1:12V L2:24V L3:36V L4:48V
H:高压AC220V
D:带数字显示
R:带485通讯

产品型号

外形尺寸

请勿在爆炸环境、可燃性气体环境、
腐蚀性环境、接触水的场所、可燃物旁
使用。以防发生爆炸、受伤、火灾！

环境要求

安装方式 壁挂式安装

环境温度 -10℃~+40℃(无凝结）
85%以下(无结露）
1000米以下
不施加连续振动或过度冲击
IP20

环境湿度
海拔高度
环境振动
保护等级
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路

V1.2

ZBLD.C20-KB5T-U

停机
正常：绿灯常亮，红灯常灭

故障：红灯、绿灯交替闪烁指示故障代码

运行

正常：绿灯闪烁、红灯常灭

限流：绿灯闪烁、红灯闪烁

刹车：绿灯常灭、红灯快速闪烁

连接运行

BLDC直流稳压电源
DC24V(±20%）

模拟电压/PWM

故障输出

+5V电源输出

灌电流小于50mA

灌电流小于50mA

波特率：19200(8+1+N)
初始从机地址：01
详细说明请参阅“ZBLD.C20-120L2R产品说明书”

集电极开路输出

0~5V/3Khz~10Khz

MaxMin

DC+
U/粗黄
V/粗绿

W/粗蓝

5V/细红
Hw/细蓝
Hv/细绿
Hu/细黄
0V/细黑

拨
码
开
关

霍
尔
接
口

DC-

保险丝

ACC/DEC

FWD/DI1
REV/DI2
JOG/DI3
CLR/DI4
BRK/DI5

COM

正转

请确保电源功率大于电机额定功率2倍以上！ 建议电机与驱动器连接线
长度<1M

内部控制接线图
反转
点动

故障清除
刹车

公共端

加减速时间调节旋钮：0.3S~10S

外置键盘（选配）

VAR/AI2

VAR/AI1

ERR/DO1

SPD/DO2

}

+5V

速度输出

警告指示灯

调速旋钮

运行指示灯

外接PLC(NPN)接线示意图

Modbus485-RTU

485A(+)

485B(-)

红灯
绿灯

ACC/DEC

0.3 10

unit:S

82

5

SW1 开环=OFF 闭环=ON

AI1调速=OFF AI2调速=ON

内部控制=OFF 485控制=ON

 2对极
ON

ON
 3对极

OFF

ON
 4对极

ON

OFF
 5对极

OFF

OFF

485终端电阻断开=OFF 485终端电阻接入=ON

SW2

SW3

SW4

SW5

SW6

~

正转(cw)
视角方向

51R

COM
51R

COM

+5V

1K

驱动器

10K

DIn

COM

PLC

0V
0V
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开关（继电器）接线示意图

+5V

1K

驱动器

10K

DIn

COM

0V
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当驱动器检测到故障后，会将停机，并通过LED(红、绿）或外置键盘指示故障代码，用户可根据
故障代码进行排查检修。 

故障与维护

故障码 

2

1

3

4

5

6

硬件加速过流 1、加减速过快
2、电压偏低
3、驱动器功率偏小
4、突加负载
5、相间短路
6、外部存在强干扰源

1、输入电压偏高
2、快速正反转切换
3、被外力拖动,处于发电状态

1、电源电压偏低
2、加速过快，外部电源保护
3、供电电压跌落
4、驱动器硬件异常

1、检查电源输入
2、增加加速时间
3、故障复位
4、寻求技术支持

1、检查电源电压
2、增加正反转切换时间
3、增加外部制动装置

1、增大加减速时间
2、检查输入电压
3、选择大功率驱动器
4、检查负载是否正常
5、检查/更换电缆或电机
6、检查是否存在强干扰源

硬件减速过流

硬件恒速过流

软件加速过流

软件减速过流

软件恒速过流

故障名称 故障指示 故障原因 处理方法

0 2

0 3

0 4

0 5

1 1

7 加速时过压 1 2

8 减速时过压 1 3

9 恒速时过压 1 4

10 母线欠压故障 1 5

1、电源电压过低
2、电机功率过大
3、电机堵转或负载突变

1、检查电源输入
2、设置电机额定电流
3、减小负载检查电机及机械11 电机过载 2 1

1、电源电压过低
2、加速度时间过快
3、负载过大

1、检查电源输入
2、增加加速时间
3、更换大一挡控制器12 驱动器过载 2 2

1、霍尔断线
2、外部存在强干扰源

1、检查霍尔连接线
2、检查是否存在强干扰源13 霍尔故障 2 3

1、负载过大
2、电机卡死

1、检查电机机械连接
2、检查电机连接线14 堵转故障 2 4

1、驱动器硬件损坏 1、更换驱动器29 过流反馈故障 5 4

1、U/V/W输出缺相
2、驱动器硬件损坏

1、检查U/V/W是否连接牢靠
2、更换驱动器30 输出缺相故障 5 5

绿

0 1绿

红

绿

绿

绿

绿

绿

绿

绿

绿

绿

绿

红

红

红

红

红

红

红

红

红

红

绿 红

绿 红

绿 红

绿 红

1、驱动器硬件损坏 1、更换驱动器19 电流检测故障 3 4绿 红

1、达到单次上电擦写次数 1、重新上电 27 参数存储故障 5 2绿 红

绿 红

红




